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ENGOO1 - Aplicacdo de técnicas de geoprocessamento na identificacdo de areas com
vazios urbanos na cidade de Uberlandia/MG

Apresentador: ALVES, Lineker Marques Dias
Orientador: GOUVEIA, Rogerio Gongalves Lacerda de
Demais Autores: VALENTIM, Gabriela Alecsandra
Instituicao: Universidade de Uberaba

Curso: Graduagdao em Engenharia Civil

O processo de urbanizagdo sem planejamento de uma cidade, causa desequilibrio ambiental. Tanto
no meio bidtico como abidtico, ocasionando sérios transtornos a populacdo e a sua qualidade de
vida. Sendo mais especifico o processo de urbanizacdo surge inUmeros “problemas” de ordem
ambiental, econ6mica e social. Em relagdo ao problema social, destaca-se as propriedades que
possuem areas vazias, fato esse que contribui sobremaneira para a segregagao urbana, ao impedir o
acesso da maioria da populacdo a esses terrenos devido ao alto custo que é resultado da
especulagdo imobiliaria, além de causar problemas ambientais e de proliferacdo de doencas. Nesse
contexto, o sensoriamento remoto oferece diversas vantagens na gestdo ambiental e territorial, pois
as imagens de satélite permitem o acompanhamento rapido das mudancas geograficas bem como o
monitoramento de uma regido a baixo custo. Diante do exposto, este trabalho tem como objetivo
identificar e quantificar o total de vazios urbanos na cidade de Uberlandia - MG. A area de estudo foi
a cidade de Uberlandia situada entre as coordenadas geograficas 18° 36" a 192 21" S e 47° 51" a
48° 33 W abrangendo uma area total de 256,1143 Km2. Neste trabalho, para a delimitacdo vetorial
do limite da cidade de Uberlandia, foi utilizado o arquivo disponibilizado pela Prefeitura Municipal de
Uberlandia com a sua divisdo dos bairros. Foi utilizada a imagem obtidas satélite Sentinel 2-A, com
resolugdo espacial de 10 m, com 6érbita ponto 22KGE, banda multiespectral do ano de 2020,
disponibilizadas gratuitamente no site do projeto Coppernicus promovido pela Unido Europeia, cuja
operagdo é gerida pela Agéncia Espacial Europeia). A composicdao das imagens foi realizada no
software Quantum GIS 3.6, utilizando-se as bandas 5, 4 e 3 na composicaéo RGB. O
georreferenciamento da imagem foi feito no software Quantum GIS 3.6, por meio dos pontos de
controle coletados em campo, via Sistema de Posicionamento Global (GPS). Foi realizado na imagem
de 2020 a classificagdo que foi por meio da interpretacdo manual, para a identificacdo de areas com
vazios urbanos O resultado mostrou que a cidade possui 0,07% de area vazia, o que representa
aproximadamente 0,191569335 km?2 de area vazia. Com relagdo aos setores, verificou-se que a
regido Oeste possui uma area vazia total de 0,083877 km2, a regido Sul uma area de 0,047444
km2, a regido Norte uma area de 0,016466715 km?2, a regido Leste uma area de 0,04091 km2 e a
regido Centro uma area de 0,002872 km2. Conclui-se que a utilizacdo da terra, principalmente, com
agricultura e ocupagao urbana merecem uma atengao especial, pois influenciaram na contaminagao
da agua da bacia hidrografica.

Palavras-chave: geotecnologias; uso do solo; area urbana.

Area de conhecimento: Engenharias.
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ENG002 - Estudos preliminares para a determinacao das equacdes matematicas que
propiciam a determinacao das pequenas deflexdes em elementos elastico-lineares
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Esse resumo reporta uma breve histéria do surgimento do calculo diferencial e integral e o quanto
seus conceitos datados do século XII sdo de estrema importancia para a engenharia civil. Dentre as
ciéncias, o engenheiro civil necessita, para atuar com eficiéncia em seu campo de atuacdo, do
conhecimento do Calculo Diferencial e Integral, pois contribui para o desenvolvimento de seu
pensamento logico, fornecendo-lhe os fundamentos para realizar representacdes técnico-cientificas
em termos matematicos, com as quais refletem caracteristicas quantitativas e qualitativas dos
fendmenos estruturais. Na grade curricular da Engenharia Civil, entre as disciplinas da area da
Matematica, destacam-se as disciplinas relacionadas ao Célculo Diferencial e Integral que ajudam a
formar nos alunos uma habilidade conceitual soélida e um conjunto de ferramentas matematicas
indispensaveis para a resolucdo de problemas da engenharia. Na Engenharia Civil, uma das
verificagdes mais importantes é a deflexdo dos elementos, o que garante que a peca ira trabalhar da
maneira adequada e mantendo o posicionamento do seu eixo tedrico. Hoje na maioria dos cursos de
Engenharia Civil quando se se estuda as deflexdes em elementos prismaticos, as equacbes da
declividade e as equacdes de deflexdes sdao apresentadas como tabeladas, com isso esse presente
resumo tem como objetivo correlacionar o calculo diferencial e integral com a determinacgdo das
deflexdes em elementos eldstico-lineares. As equagoes diferenciais ordinarias também sdo uma das
ferramentas tedricas mais poderosas da Matematica Aplicada. A sua aprendizagem e utilizagdo em
programas de Engenharia é fundamental, pois gragas a eles é possivel modelar dinamicamente uma
enorme variedade de processos em areas como Fisica, Quimica, Engenharia, possibilitando a
ampliagdo do raciocinio ldgico, a visdo e a compreensdo do mundo que nos rodeia. Na Engenharia
Civil pode-se verificar as equagdes diferenciais como uma ferramenta na aplicacdo corpos sélidos,
sujeitos a diversos tipos de carregamento como por exemplo as vigas. Por meio dos dois casos de
deflexdes de vigas demostrados é possivel perceber que a vinculagdo, carregamento e a auséncia,
ou nao, de balanco, interferem diretamente na equacao diferencial e integral utilizada,
proporcionando a elementos com caracteristicas diferentes, equagdo de deflexdo distintas. O Calculo
Diferencial e Integral estd presente em varias situacées do cotidiano e por meio deste estudo é
possivel entender a sua importancia para a obtengdo da deflexdo em elementos elastico-lineares.
Este € um estudo de estrema importancia dentro do campo da Engenharia Civil, pois através da
curva elastica podemos visualizar o comportamento de vigas sob atuagbes de carregamentos e
encontrar a deflexdo maxima ao qual a viga estd submetida, sendo esse calculo muito importante
em um projeto de vigas, garantindo segurancga e evitando perdas materiais.

Palavras-chave: histéria da matematica; calculo diferencial e integral; curvas de deflexdo.

Area de conhecimento: Engenharias.

133



INICIACAO
CIENTIFICA T1E12’ NOVEMBRO
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Projeto: PIBIC-FAPEMIG 2018/7

No Brasil, a ineficiente gestdo urbana, aliada ao baixo emprego de tecnologias e investimentos em
planos de saneamento basico e planejamento urbano, mostram-se como um agravo no que
concerne a qualidade de vida e associa-se a proliferacdo de vetores. As variacdoes de temperatura e
pluviosidade caracteristicas de regides tropicais favorecem o desenvolvimento de arboviroses.
Nestes termos o objetivo deste trabalho foi analisar o comportamento sazonal de séries histéricas
climaticas e dos registros oficiais de casos notificados de dengue para o municipio de Uberlandia-
MG. As informacgdes climatoldgicas foram obtidas junto ao Banco de Dados Meteoroldgicos para
Ensino e Pesquisa (BDMEP), destes foram extraidos a temperatura média mensal e a precipitacdo
total mensal. Quanto aos dados histéricos de casos notificados de dengue, foram obtidos via
Sistema Eletronico do Servico de Informacdo ao Cidaddo, do Ministério da Saude (MS). Os dados
foram submetidos a teste de sazonalidade e posteriormente as séries foram decompostas com vista
a identificar o efeito da bienalidade nos casos notificados de dengue, fazendo também o cruzamento
dos dados e seus efeitos durante os meses do ano. Os resultados mostraram que os padroes
climaticos afetam diretamente na distorcdo do padrdo sazonal em anos nao consecutivos e
contribuem para a assimetria observada dos casos notificados de dengue, observou-se que periodos
chuvosos antecedem a alta nos casos, e que anos com registros de temperaturas médias mais
elevadas potencializam o desenvolvimento dos vetores. Concluiu-se que o municipio enfrenta um
grande surto de dengue em anos impares, e estes sdo acompanhado por temperatura média mensal
mais elevada e uma maior taxa de precipitacdo anual, assim medidas de prevencdo a dengue e
combate aos vetores devem ser tomadas de forma e com intensidade dispar para anos pares e
impares, uma vez que o estudo demonstra indices sazonais de bienalidade bem distintos.

Palavras-chave: decomposicdo sazonal; efeitos climaticos; sazonalidade da dengue.

Area de conhecimento: Engenharias.
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Apresentador: COELHO, Raylonn Lima

Orientador: SILVA, Thiago Damasceno

Demais Autores: MORAES, Fabiola Eugénio Arrabaca; COSTA, Kleverton Rodrigues da;
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Nas u(ltimas décadas, a utilizagdo de programas computacionais voltados a anadlise e
dimensionamento de estruturas de construcdao civil tornou-se uma atividade comum. Esses
programas permitem maior agilidade no desenvolvimento de projetos e, quando empregados de
forma adequada, fornecem resultados precisos no dimensionamento das estruturas segundo as
hipdteses e os modelos de calculo adotados na concepcdo do programa. Dessa forma, neste trabalho
propoe-se o desenvolvimento de um programa computacional voltado ao dimensionamento de vigas
mistas de aco e concreto de acordo com a norma brasileira ABNT NBR 8800:2008, considerando
condigdes normais de utilizagdo. O principal objetivo do programa é relacionado a automatizacdo dos
calculos necessarios para o dimensionamento desses elementos, de forma segura e confidvel. Na
implementagcdo computacional, para a organizacdo das etapas de calculo envolvidas no
dimensionamento de vigas mistas de aco e concreto, foi considerada a metodologia proposta pela
norma brasileira, com o intuito de determinar o momento fletor resistente de calculo. As vigas
mistas consideradas na programacdo sao biapoiadas, com perfis do tipo I laminados ou soldados, e
lajes macicas de concreto. Supde-se que a ligacdo mecanica é realizada por meio de conectores de
cisalhamento entre o perfil de aco e a laje de concreto, formando um conjunto para resistir a flexdo.
Quanto a programacdo, foi utilizado o ambiente de desenvolvimento integrado (IDE) Microsoft Visual
Studio 2019 e a linguagem C#. No programa desenvolvido, os dados de entrada sdo relacionados as
propriedades fisicas e geométricas da viga mista de ago e concreto, incluindo o comprimento dos
elementos, as dimensdes dos componentes da segao transversal, a quantidade de conectores de
cisalhamento e outros parametros. O usuario pode escolher propriedades padronizadas, disponiveis
na propria biblioteca do programa, ou pode fornecer valores nos formularios disponiveis em campos
especificos. Os resultados obtidos pela aplicacdo do programa incluem esforcos resistentes,
parametros de esbeltez, peso proprio, posicdo da linha neutra da viga e outros. Apds a realizacdo de
testes comparativos com referéncias no contexto de vigas mistas de aco e concreto, foi observado
que o programa possibilita calculos precisos e seguros. Em geral, nota-se que a interface grafica do
programa pode ser considerada simples e objetiva, tanto na entrada quanto na saida de dados, o
que contribui didaticamente e estimula seu emprego no ensino de disciplinas de estruturas de ago e
de estruturas mistas de aco e concreto. Paralelamente, observa-se a possibilidade de determinar a
capacidade resistente de vigas de ago em poucos segundos, devido a agilidade em seu
processamento. Por fim, conclui-se que o programa computacional é uma ferramenta que permite o
dimensionamento de vigas mistas de aco e concreto em condigfes normais de utilizacdo segundo as
prescricdes normativas nacionais.

Palavras-chave: estruturas mistas de aco e concreto; vigas mistas de ago e concreto;
desenvolvimento computacional.

Area de conhecimento: Engenharias.
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O planejamento urbano é instrumento fundamental e necessario para o crescimento sustentavel das
cidades brasileiras. Quando bem planejado, proporciona qualidade de vida e desenvolvimento
econOmico. Por tal caracterizagdo e importdncia, a proposta de pesquisa tem por objetivo estudar e
reconhecer a necessidade de implantacdo de um sistema de transporte alternativo e sustentavel
para a cidade de Uberaba, tendo em vista que a cidade possui apenas um meio de transporte
publico. A metodologia sugerida para esta pesquisa é dada pela caracterizacdo do trabalho ser de
natureza aplicada, ja que objetiva gerar conhecimentos para aplicacdo pratica, dirigidos a solucao de
problemas especificos, envolvendo verdades e interesses locais. Quanto aos fins, esta pesquisa se
caracteriza como descritiva, pois envolve o uso de técnicas padronizadas de coleta de dados:
questionario e observacdo sistematica. Para o primeiro ano, foi possivel rever as oportunidades de
implantacdo de uma politica de transportes alternativos que estd em fase de discussdo. O Projeto
tem como beneficio, até o momento, uma proposta de questionario para o sistema de transportes
alternativos para o Municipio de Uberaba e demais cidades do Brasil, bem como a percepcdo de
como gerar anadlises quantitativas. Durante todo o primeiro ano a pesquisa preocupou-se no
desenvolvimento dos conceitos e das principais praticas de sistemas de transportes alternativos
praticados no Brasil. Diversas revisdes foram levantadas com o intuito de buscar alternativas
diferentes que pudessem ser aplicadas no municipio de Uberaba. Dentre os resultados destacados
até o presente momento encontram-se a elaboragdo de um questionario para aplicacdo e técnicas
estatisticas de analise em complementagdo ao questionario proposto.

Palavras-chave: transportes alternativos; mobilidade urbana; planejamento urbano.

Area de conhecimento: Engenharias.
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A demanda por sistemas autossustentaveis envolvendo energia solar off-grid vem a cada dia se
intensificando. Seu uso aplica-se em diversas areas, como em residéncias, sitios e motor-home. O
uso de baterias é um dos componentes mais fundamentais, e muitas pessoas as veem sem
reconhecer suas limitagoes. Isto pode acarretar desperdicio de dinheiro, material ou até diminuir sua
vida atil. Muitas baterias sdo aconselhadas como ideais para uso especifico em sistemas de energia
solar. No entanto, algumas pessoas, ndao levam em consideracao varios fatores que podem
prejudicar a sua vida util. Fatores que dependem de algumas varidveis como: carregamento da
bateria, corrente de carga, corrente maxima de descarga e ciclo de profundidade. E deveriam
atentar aos itens de rendimento da carga a bateria, e dispositivos como inversores, pois podem
apresentar um fator importante para um aumento de corrente, devido ao rendimento especifico de
cada inversor. Para evitar o aquecimento da fiacdo € necessario seu correto dimensionamento.
Outro fator importante, é a temperatura ambiente e de trabalho da bateria, pois elas influenciam na
sua durabilidade e performance. O objetivo desse trabalho é apresentar tipos de baterias, mediante
uso escolhido para elas, entendendo-se suas limitacdes para melhor escolha e nogdes de seguranca.
A bateria estacionaria nasceu da demanda de usar baterias em sistemas solares, com mais
capacidade de carga e a traciondria é mais comum para equipamentos de tracdo no campo
industrial. Foram projetadas para sistemas mais exigentes, de temperaturas ambientes e de
trabalhos mais elevados. Ambas podem ser usadas para o sistema off-grid, que possibilita reservar
energia em baterias e usa-las de forma independente da concessionaria. Para o estudo, a maioria
das informacdes utilizadas para realizar o trabalho, foi retirada de manuais em sites de fabricantes.
No manual do inversor, indica a necessidade de maior poténcia em sua entrada, para compensar a
perda da transformacao da energia em 12V corrente continua para alternada em 127V ou 220V.
Alcancamos que a bateria tracionaria consegue trabalhar em temperaturas maiores (cerca de 45°C),
sem prejudicar seu rendimento ou performance. O seu ciclo de profundidade ao descarregar pode
alcancar a 80%, ou seja, em uma bateria tracionaria tem-se 4 vezes o desempenho de uma
estacionaria de profundidade de 20%. Para o uso de baterias estacionarias, tem-se um grave
problema: sua temperatura de trabalho deve ser no maximo 25°C, tornando-se necessario uma
ventilagdo forgada. O ndo cumprimento dessa recomendacgdo faz-se diminuir sua vida Gtil e perda da
garantia. Deve-se ter um cuidado especial com a corrente nas baterias, pois ela tende a ser muito
elevada. Sendo assim, a bateria ideal depende do seu projeto. Devemos nos atentar que a falta de
normas para motor-home e projetos como “faca vocé mesmo”, pode trazer graves problemas
futuros em uma instalagao mal projetadas.
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Nesta pesquisa, buscou-se desenvolver solucdes para instituicbes de ensino as quais ndo possuem
estruturas de laboratérios para o desenvolvimento de experiéncias praticas relacionadas a disciplina
de Fisica para alunos do Ensino Médio. Para esta pesquisa foram selecionadas matérias que abordam
o tema de Circuitos Elétricos, baseando-se nas Leis de Kirchhoff das correntes e das tensodes. Desta
forma, desenvolvemos um moddulo didatico que apresenta a possibilidade de realizarmos
experiéncias fisicas de forma remota e interativa, via Web, possibilitando a interacdo do usudrio com
0 equipamento de forma real e imediata. Assim, partindo-se deste pressuposto acredita-se na
relevancia deste estudo como de grande auxilio na aprendizagem significativa de alunos no Ensino
Médio. Este mddulo possui um conjunto de elementos construidos por hardware e software,
podendo ser dividido em trés principais partes: aplicacio Web, aplicacdo local e duas placas
eletronicas. A aplicagdo Web é responsavel pelo controle e monitoramento do equipamento, sendo
gerenciado por um usuario, de forma remota, através de uma interface grafica. A aplicacdo local
realiza a comunicacdo entre o servidor de banco de dados e o gerenciamento dos dispositivos de
hardware. Um microcomputador embarcado esta interligado as duas placas eletronicas, trata-se de
um Raspberry Pi 3, este por sua vez, controla as duas placas eletronicas do mddulo. As duas placas
eletronicas construidas foram: placa de relés e placa de fonte de alimentacdo com saida variavel. A
placa de relés é composta por 13 relés eletromecanicos que operam com cargas de até 10A e tensdo
de até 220VCA. A placa de alimentacao disponibiliza uma saida de tensao varidvel de acordo com os
ajustes realizados pelo usuario através da aplicagdo Web. Apds a finalizagdo do projeto de software
e hardware, foram realizados testes do equipamento, integrando a aplicagao Web com o banco de
dados presente no servidor. Da mesma forma, foram realizados testes entre a comunicacdao da
aplicacao local com o Raspberry Pi, por meio de links gerados pelo servidor, para executar fungoes
ao banco de dados. A aplicacdo local tem como fungdo escrever valores no GPIO e, para isso, foram
realizados testes por meio de um osciloscopio digital, verificando-se os valores de tensdo das saidas
digitais do Raspberry Pi. Apos os testes individuais, outros testes foram realizados com acesso via
Web, de um computador, observando-se as alteracdes e acionamentos no modulo, podendo-se
afirmar que o teste foi efetivo, obtendo-se toda a parte de software em funcionamento conforme o
esperado. Como os testes estdo em andamento, nutre-se a expectativa de que, ao final desta
pesquisa, seja possivel o desenvolvimento e a construcdo de um moddulo controlado remotamente,
comunicando as duas placas eletronicas através de uma interface Web, apresentando uma solugdo
de baixo custo para auxiliar na disciplina de fisica para alunos do Ensino Médio.
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Os indicadores de sustentabilidade urbana sdo instrumentos importantes que possibilitam a gestao
integrada de um conjunto de fatores que incidem decisivamente no cotidiano das cidades. Portanto,
percebe-se a importancia de se compreender de modo especifico a dinédmica e realidade local como
pressuposto a construgdo e aplicagdo de indicadores de sustentabilidade urbana, para o municipio de
Uberlandia (MG). Foi elaborado um questiondrio com 14 perguntas, dentre as quais 4 estavam
classificadas como “Informacbes pessoais de cada participante” e as outras 10 foram apontadas
como “Questdes sobre os aspectos sociais e as percepcdes ambientais no municipio”. Ele foi enviado
aleatoriamente para um banco de contatos via redes sociais. O valor da amostragem de respostas
gue eram necessarias obter, foi feito a partir da funcdo genérica descrita em Gil (2008). Ele ficou
disponivel para receber respostas durante 3 meses, aproximadamente. Por meio dele, foi possivel
obter 180 respostas validas. Ao final, foi realizado o somatdrio de cada participante (scores) na
secdo 2. Portanto, foi possivel criar os 4 grandes Grupos Sociais deste trabalho via MiniTab v. 19.3.
Nele também se utilizou o0 modelo matematico de Regressao Logistica Nominal (NLR), que permite o
desenvolvimento de um conjunto de preditores e uma resposta nominal (HOSMER et al., 2013).
Entdo, foram obtidas duas funcGes de logito com a resposta categorica de k, que sdo (k = 4,
Depreciativo, Muito Depreciativo, Apreciativo e Muito Apreciativo) os quais corresponderam em trés
modelos de logitos com as chances de serem: (MD-MA, MD-D e MD-A). A NLR prop6s trés modelos
comparativos de preferéncia entre as varidveis dependentes sendo a resposta de score mais baixo, o
valor de referéncia (MD). O preditor sx (sexo) foi significante em 1 modelo de preferéncia
comparativa, a 1% de significancia no Logito 1. O preditor esc (escolaridade) foi significante em 2
modelos comparativos, com 10% de significancia nos Logitos 1 e 2. ]J& o preditor zres (zona
residencial) também foi significativo em 1 modelo de preferéncia, a 5% de significancia no Logito 2.
No MaxQDA, foi gerado um mapa de cddigos, o qual formou clusters de acordo com a saida de
respostas dos participantes e também o perfil de cada um. Ha trés grandes clusters formados e
distintos, eles sdo criados pela repeticdo do critério de semelhanca e pela proximidade. O grupo
feminino esta localizado na parte superior do mapa, pois sdo as respostas que melhor respondem o
modelo e possuem um maior peso critico nele. As linhas que os ligam representam a frequéncia e a
espessura € a quantidade de interacdo entre eles. Percebe-se que é possivel utilizar as respostas do
questionario como um indicador de sustentabilidade urbana para o municipio. E necessario que haja
uma maior relacdo entre a gestdo publica e a populacdo com a elaboragado e aplicacao de politicas
publicas ambientais e inclusivas que atinja todas os sexos, faixa etaria, escolaridade e zona
residéncia.
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Atualmente o dimensionamento de pavimentos flexiveis segue a tendéncia de utilizar-se de modelos
matematicos mais complexos, denominados modelos mecanisticos. Estes, por sua vez, melhoram a
previsdo comportamental do pavimento, quanto aos desgastes que o levam a ruina, quando
comparados ao método empirico que ja é amplamente conhecido e indicado no manual de
pavimentagdo IPR 719-DNIT. Assim, os modelos de dimensionamento de pavimentos flexiveis mais
tradicionais dependem quase somente do empirismo e, portanto, nota-se um crescimento de
trabalhos cientificos cujo objetivo € de minimizar a contribuicdo dos valores e métodos empiricos. No
entanto, apesar dos esforcos, ainda ndo ha um modelo de dimensionamento undnime, que permita
padroniza-lo pelo érgao regulamentador nacional, DNIT. Com isso, neste estudo buscou-se
determinar a vida util a fadiga e a deformacdo permanente de pavimentos flexiveis com materiais e
espessuras das camadas sendo previamente definidas. A pesquisa realizada consistiu-se da
investigacdo das bases tedricas que sustentam cada método de dimensionamento de pavimentos
flexiveis. De acordo com o objetivo proposto, foi possivel calcular a vida util em funcdo direta da
deformacgdo especifica de tracdo na fibra inferior do revestimento (et), da deformacdao de
compressao no topo do subleito (ec) a partir da aplicacdo de carga do eixo padrdao ESRD (eixo
simples roda dupla) de 8200 kgf. Para a determinacdo das deflexGes é necessario a adogdo de
valores do mddulo de resiliéncia da base e do revestimento. Por este motivo foi necessario adotar
um valor para o modulo de resiliéncia a partir de retroandlises retiradas das referéncias que
apontaram valores médios com grande confiabilidade para uma analise genérica. Os resultados
obtidos com o desenvolvimento dos estudos, levantamentos e calculos, foram satisfatérios, pois
permitiram o entendimento do comportamento do pavimento quanto ao colapso por duas frentes:
Fadiga e Afundamento plastico. A vida util, em nimero de eixos padrdo, admitidos pelo modelo de
desempenho a fadiga e no modelo de desempenho de afundamento da trilha de roda do Asphalt
Institute dos EUA leva em consideragdo variaveis em comum com o método Empirico. Porém, como
o madulo de resiliéncia foi adotado da literatura por depender de ensaios em campo com coleta dos
dados com Viga Benkelman e prospeccao através de pocos de sondagem impossibilitou a
comparacdo entre os dois modelos e limitou a analise a um pavimento previamente definido com a
espessura do revestimento e a espessura da base fixadas em 11 cm e 30 cm, respectivamente.
Como sugestao futura, propomos a investigacao da relacdo do moédulo de resiliéncia das camadas
asfalticas correlacionando-as com o valor do CBR.
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Os métodos e formulas utilizadas hodiernamente para dimensionamento das camadas dos
pavimentos flexiveis no Brasil € motivo para algumas discussGes, dentre elas, o melhor modelo a ser
utilizado, onde este reflita, com certo grau de confiabilidade, o comportamento do pavimento em
relacdo as acbes - normais e tangenciais - e ao desgaste devido as acbes climaticas e a repetigao de
cargas advindas do trafego. Neste contexto, varios estudos, desde a década de 60, tentam
encontrar um modelo matematico que melhor reflita esse comportamento. Com isso, nesta pesquisa
busca-se tecer investigacbes quanto ao método do 6rgdo regulamentador no Brasil, o DNIT -
Departamento Nacional de Infraestrutura e Transportes. No Brasil o DNIT disponibiliza um modelo
empirico de dimensionamento. Este método define a espessura total necessaria, em funcdo do
volume de trafego, baseado em um eixo padrdo de 18.000 libras forca - Ibf, para que as camadas de
subleito e de reforco do subleito sejam adequadamente protegidas contra a geracao excessiva de
deformacgoOes plasticas, ao mesmo tempo que estipulam, com base no trafego de projeto, as
espessuras minimas das demais camadas, desde que os materiais empregados atendam a
determinadas especificagdes. Ha outros métodos de dimensionamento de pavimentos, utilizados nos
Estados Unidos e parte da Europa, por exemplo, que usam determinacdes mecanisticas - empiricas
que consistem em um modelo tedrico que tenta prever o desgaste/ deterioracdo da estrutura do
pavimento sob a repeticdo das cargas do trafego. A base tedrica para este modelo de
dimensionamento baseia-se no comportamento mecanico dos materiais das camadas e da propria
estrutura sob a acgdo das cargas dindmicas dos veiculos em movimento, e por Fungdes de
Transferéncia, que calibram o modelo tedrico de modo a que este reproduza o desempenho real de
pavimentos em servico. Para essa pesquisa, langou-se mdo da revisdo bibliografica e das
investigagdes quanto ao método do DNIT. Para a andlise dos dados, estamos verificando as técnicas
de andlise de conteudo, fase em finalizagdo. Os resultados obtidos com o desenvolvimento dos
estudos, levantamentos e calculos, foram satisfatérios, pois permitiram o entendimento do
comportamento do pavimento quanto ao colapso por duas frentes: Fadiga e Afundamento plastico.
Como as analises estdo em andamento, nutre-se a expectativa de que, ao final dessa pesquisa, seja
possivel esclarecer como a variacdo do trafego influencia na espessura final do pavimento flexivel.
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As maquinas elétricas sdo dispositivos aplicados em diversos setores da sociedade. Setores que
exigem constantes melhorias, tornando o estudo a respeito delas, muito importante. Por meio do
estudo de suas caracteristicas pode-se organizar experimentos e determinar seus circuitos
equivalentes e rendimento, entre outros pardmetros necessarios a sua analise. Ao realizar esses
estudos faz-se necessario que, simultaneamente, a teoria, sejam desenvolvidos experimentos em
laboratdrios com o uso de roteiros atualizados. Assim, o objetivo deste trabalho foi analisar roteiros
de praticas de maquinas elétricas de corrente continua, selecionando-os para obter melhorias, para
gue eles proporcionem a realizacdo de praticas de forma técnica e didatica. Para o estudo foram
utilizados roteiros tradicionais ajustando-os ao laboratorio, as maquinas e instrumentos de medicao
da Universidade de Uberaba. Nesses roteiros ajustados encontram-se tabelas, nas quais, os dados
medidos sdo anotados e organizados, facilitando a execucdo dos ensaios. Os seguintes roteiros de
praticas foram selecionados e aperfeigoados: identificacdo de maquinas elétricas, caracteristicas a
vazio do gerador de corrente continua, motor de corrente continua com excitacdo independente,
motor shunt e motor série com carga varidvel. A estrutura dos roteiros aperfeicoados contém: (1) O
cabegalho, com a denominacdo de aula pratica, os dados do curso, da disciplina e sua carga horaria,
o nome do professor, o nUmero e o nome da pratica. (2) Os objetivos, que identifica o que se deseja
com a realizacdo do experimento. (3) A conceituacdo tedrica e metodologia, parte em qual sdo
descritos os fundamentos tedricos, formuldrios e procedimentos, forma de coleta dos dados e
diretrizes para elaboracdo do relatério. (4) Os equipamentos e instrumentos, secdo dedicada a
elencar os equipamentos/instrumentos necessarios. (5) Procedimento experimental, secdo que
descreve o procedimento para a montagem da pratica. (6) Analise e discussdo dos resultados, item
no qual, os dados sdo relatados para formarem uma base de discussao dos resultados. Dessa forma,
esta secdo contém os dados obtidos com a realizagcdo da pratica, como os dados numéricos
organizados numa tabela ou em forma grafica, além de esbocos e esquemas e outros recursos
apropriados a expor os resultados. (7) Conclusdao, campo no qual, a conclusdo é apresentada em
consonancia com os objetivos da pratica. (8) Bibliografia que relata as referéncias utilizadas.
Efetivando-se a analise dos roteiros foram selecionados cinco experimentos. Testando-os em
laboratodrio, verificamos que sua estrutura foi melhorada ao apresentar os campos: cabecalho,
objetivos, conceituagdo tedrica e metodologia, equipamentos e instrumentos necessarios,
procedimento experimental, andlise e discussdo dos resultados, conclusdo e referéncias. Estes
roteiros ajustados para a maquina de corrente continua possibilitam a conducdo de experimentos de
forma didatica e técnica.
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Este trabalho apresenta um serious game de Realidade Virtual (RV) desenvolvida utilizando a
deteccao corporal proporcionada pelo Kinect, a fim de ser uma ferramenta que auxilia na
reabilitacdo do paciente com a Doenca de Parkinson e simultaneamente analisar sua evolugao nas
atividades de reabilitacdo propostas na execugcao do programa. A utilizacdo do software tem a
proposta de auxiliar e complementar a reabilitagdo, propondo a realizacgdo de movimentos dos
bracos e das pernas. O sistema tem a capacidade de gravar as resultantes provindas da sessao de
reabilitacdo e retornar os resultados de desempenho do individuo por dados estatisticos. Além de
auxiliar o paciente no tratamento, apoia também o profissional responsavel na analise da evolucdo
do paciente. Sobre a relacdo nos aspectos metodoldgicos e tecnoldgicos, para a implementagao
desse sistema foi utilizado a RV e o sensor Kinect para captura dos movimentos. A linguagem
utilizada serd o C#, dispondo de animacgoes e interagdbes com o usuario. Além disso, foi utilizada a
plataforma Unity. Inicialmente, foram estudadas as tecnologias de Realidade Virtual e Aumentada,
bem como o equipamento Kinect para captura dos movimentos do paciente. Além disso, foram
realizadas duas visitas, na Associacdo Parkinson do Tridangulo e na Clinica de Fisioterapia da
Universidade Federal de Uberlandia, para verificar quais as necessidades dos pacientes que possuem
de Parkinson e as possibilidades de desenvolvimento de aplicagdes voltadas para reabilitacdo destes
pacientes. Posteriormente, foi realizado o desenvolvimento um protoétipo do serious game com RV
do jogo de bocha adaptada para reabilitacdo do paciente com Doenga de Parkinson, no qual o
usuario realiza movimentos dos bragos para auxiliar no seu tratamento. Por se tratar de uma
aplicacao de Realidade Virtual, isso desperta o interesse do paciente, motivando e induzindo-o a
realizar os exercicios necessarios para seu tratamento. No meio académico esse incentivo vem
sendo muito utilizado e comprovados em sistemas que utilizam realidade virtual, como por exemplo,
0s serious game que utilizam de ambientes virtuais para incentivar uma tarefa em que a pessoa tem
dificuldade em realizar, contribuindo para a evolucdo do individuo. A evolugdo da tecnologia
possibilita que sejam dados auxilios a tratamentos como a doenca de Parkinson, utilizando de
ferramentas que ja estdo a disposicdo da sociedade para isto.
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Os estudos analiticos ampliam o conhecimento sobre o sistema de causas que afetam o processo, e
estdo entre as mais importantes aplicacoes de dados de medicao, visto que recentemente eles tém
conduzido ao melhor entendimento de produtos e processos. Diante deste contexto, pode-se afirmar
que a Anadlise dos Sistemas de Medicdo (do inglés, MSA - Measurement System Analysis) busca
justamente a determinacdo da aceitabilidade dos dados obtidos por um sistema de medicdo
qualquer, a partir de conceitos estatisticos que permitem analisar corretamente as variagdes
inerentes a cada processo produtivo e ao sistema de medicdo. O objetivo desse trabalho foi a
analise do comportamento de indicadores de variabilidade e concorddncia em uma industria de
cosméticos, no municipio de Uberlandia/MG. Esta pesquisa foi realizada em uma Industria do ramo
de Cosméticos, situada na cidade de Uberlandia-MG. A fase do processo objeto desse estudo foi o
envase do desodorante cremoso produzido pela indUstria. As etapas seguidas para a coleta e
analise dos dados, foram: 1. Definicdo da versdo a ser produzida para investigagdo; 2. Definicdo da
amostragem a ser estudada; 3. Preparacdo de Folhas de Verificacdo. 4. Producdo do item e coleta
dos dados. 5. Tabulacdo dos dados em planilhas. 6. Estudo das fontes de variacdo do processo 7.
Estudo das Estatisticas Kappa de Fleis e Cohen, para analise de Concordancia dos avaliadores para
os dados de Atributo; 8. Analises estatisticas com a elaboracdo de Carta de Controle, estudos de
Linearidade, Vicio de Medicdo, R&R (Repetibilidade e Reprodutibilidade) e a Analise de Concordéancia
por atributos, com a utilizacdo do software MINITAB (v.19). 9. Resultados apresentados por meio de
Tabelas e Figuras que serdo discutidas e elaboradas pelo autor com o auxilio de softwares como
MINITAB (v.19), HEFLO (v.20) e LUCIDCHART (v.20). Os resultados apresentados graficamente,
demonstram que os avaliadores tém um comportamento muito semelhante, o coeficiente de
concordancia para este teste tem um valor muito préoximo de 1, o que indica que a concordancia é
quase perfeita. Pode-se observar que o Range deles estao todos sobrepostos, nao sdo vistas
diferencas significativas nas avaliagdes. Isso confirma que o sistema de medicao atualmente tem
pouca influéncia na variabilidade do processo e que 0 processo precisa passar por uma padronizagdo
para que o sistema de avaliacdo absorva a nova referéncia. O objetivo do estudo foi atingido, pois
os resultados e discussao evidenciam que foi realizada a analise do comportamento de indicadores
de variabilidade e concordancia no sistema de medicdo no processo de envase do desodorante
cremoso. Para trabalhos futuros sugere-se a realizacdo da nova analise do sistema de medicdo e o
esclarecimento da real influéncia da variabilidade do processo nas medicbes realizadas. Esse
trabalho contribui com a comunidade académica de forma que pode servir como referéncia para
outros trabalhos replicaveis, que se utilizem da mesma metodologia.

Palavras-chave: analise do sistema de medicao; linearidade; controle de processo.

Area de conhecimento: Engenharias.
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O Wolf Motor Function Test (WMFT) é uma escala funcional, utilizada para a avaliagdo da pratica da
reabilitacdo de membros superiores, baseada na velocidade e qualidade de execugdo de
determinadas tarefas através do tempo. As tarefas devem ser filmadas de acordo com uma
padronizacdo estipulada e é dada uma pontuacdo de acordo com as analises dos videos. Como se
trata de uma avaliacdo baseada na analise do observador, podem ocorrer diferencas entre os
resultados obtidos. A utilizacdo de tecnologias de rastreamento de coordenadas, sem interferéncia
do observador, poderia trazer um conjunto maior de informagdes e, consequentemente, uma maior
confiabilidade no processo. O Leap Motion é um dispositivo que utiliza 2 cdmeras e 3 LED’s
infravermelhos para obter os dados de posicionamento das maos. O primeiro passo dessa pesquisa
foi extrair as coordenadas X, y e z de cada ponto utilizado pelo dispositivo para rastrear os
movimentos. Através do motor de jogos Unity, foram capturadas as coordenadas espaciais e
organizadas em forma de tabela para posterior analise. Em seguida, foi desenvolvido um algoritmo,
na linguagem de programacdo R, onde o sinal capturado foi avaliado como uma série temporal.
Foram calculados os parametros Média, Mediana, Desvio Padrdo, Variancia, Histograma, Boxplot e
Autocorrelacdo. Foi verificado que os dados gerados pelo dispositivo de captura tiveram otimos
resultados para posturas onde os dedos podem ser rastreados, devido as caracteristicas de obtencao
de dados do Leap Motion. No entanto, nas atividades onde a captura do movimento dos dedos é
mais dificil, o sistema gerou dados faltantes, o que compromete as analises estatisticas. A principal
contribuicdo deste trabalho foi trazer a possibilidade de inserir parametros quantitativos, provindos
de um sensor de baixo custo e facil manuseio, em um tradicional protocolo realizado a partir de
anadlises qualitativas. A unido desses dados podera proporcionar um aproveitamento maior dos
testes realizados, trazendo mais precisdo no processo de avaliagdo de reabilitagdo de membros
superiores.

Palavras-chave: rastreamento de movimento; Leap Motion; motor de jogos Unity.
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A utilizagdo de experimentos praticos aliados as tecnologias no ensino da fisica é de extrema
importancia para a aprendizagem dos alunos, sendo muitas vezes necessaria a utilizagdo de
ferramentas que promovam o interesse do discente no assunto estudado. A falta de recursos e
espago para se ter um laboratério sdo barreiras que podem ser minimizadas através da
experimentacdo remota. Considerando a possibilidade de utilizar equipamentos didaticos com
tecnologias acessiveis e de baixo custo, estes recursos tornam-se grandes aliados para a melhoria
da qualidade no ensino. Com a intencdo de aplicar a experimentacao remota como elemento para
promover a aprendizagem significativa, este trabalho objetivou o desenvolvimento e a construgao de
um equipamento didatico fisico, para praticas de circuitos elétricos, visando aprimorar a educagao
da disciplina de fisica em escolas do ensino médio. Iniciou-se com uma analise bibliografica da
eficiéncia do experimento na aprendizagem e, principalmente, o quanto essa eficiéncia é afetada
gquando o mesmo experimento é feito remotamente. Foi constatado certa caréncia de estudos de
embasamento voltados a experimentacdo remota, portanto, ressaltamos a relevancia dos estudos
realizados nesta pesquisa. O projeto foi dividido em duas etapas principais, no primeiro ano (2019-2
e 2020-1) foram realizadas atividades de pesquisa, projeto e construgdo do modulo, e no segundo
ano (2020-2 e 2021-1) ocorrera a aplicagdo do equipamento em atividades praticas da disciplina de
fisica em cursos de ensino médio e a analise estatistica dos resultados obtidos através da avaliacdo
da aprendizagem dos alunos. O sistema do protétipo desenvolvido inclui um conjunto de elementos
constituidos por hardware e software, sendo esses uma pagina de internet (webpage), um programa
de controle, duas placas eletronicas e o circuito elétrico misto composto por resistores. A aplicacao
Web consiste em um servidor PHP, um banco de dados MYSQL e uma interface em linguagens
padroes de Front-end (HTML, CSS e ]S). O programa de controle inclui um sistema na linguagem
PYTHON, que faz requisicoes para o servidor PHP e atualiza as informacdes que serdao passadas para
as placas. O sistema possui duas placas eletronicas: uma de fonte de alimentagdo para o circuito
elétrico e uma placa de interface de relés, sendo acionadas por um microcomputador (RaspBerry Pi)
através de suas saidas digitais. Apds as etapas de construcgdo finalizadas, foram realizados testes
fisicos e de comunicacdo, verificando as funcionalidades e operacao do equipamento. Nesta fase
final da primeira etapa foi possivel confirmar o funcionamento do médulo através de seu acesso
remoto e de sua utilizagdo por meio da realizagdo de experiéncias com circuitos elétricos. Uma vez
que este trabalho se encontra em andamento, espera-se que na segunda etapa seja possivel
evidenciar a eficacia do mdédulo aplicado ao ensino de fisica no ensino médio.

Palavras-chave: experimentacdao remota; ensino de fisica; RaspBerry Pi.
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A tecnologia assistiva € uma area do conhecimento, de caracteristica interdisciplinar, que engloba
produtos, recursos, metodologias, estratégias, praticas e servigos que objetivam promover a
funcionalidade, relacionada a atividade e participagdo, de pessoas com deficiéncia, incapacidades ou
mobilidade reduzida, visando sua autonomia, independéncia, qualidade de vida e inclusdo social. E
notdvel que a tecnologia venha se tornando um fator muito importante no dia-a-dia, como meios de
inclusdo e interacdo com o mundo. A educacdo inclusiva ja faz parte da nossa realidade, cabe as
instituicdes e aos educadores, adaptarem-se para lidar com as particularidades dos alunos,
proporcionando melhor qualidade de ensino e com isso, minimizar as dificuldades para que estes
sejam integrados na sociedade. O intuito deste projeto é de introduzir no dia a dia de criancas com
deficiéncia, principalmente intelectual, uma ferramenta tecnoldgica que visa auxiliar a comunicagao
com criangas que nao conseguem se expressar suas necessidades verbalmente. Como ferramentas
tecnoldgicas foram utilizadas a linguagem de programacgao Java e a ferramenta de desenvolvimento
Android Studio, bem como o sistema operacional Android de um Smartphone e de um Tablet. Neste
projeto foram desenvolvidas as seguintes atividades. Inicialmente, foi feita uma visita na APAE
(Associacao de Pais e Amigos dos Excepcionais) para verificar e entender as principais dificuldades
de criancas com deficiéncia intelectual e os seus professores. Neste levantamento foi identificada a
necessidade de desenvolvimento da aplicacdo para facilitar a comunicacao entre professor e o aluno
deficiente. O aplicativo mobile foi projetado para auxiliar a comunicacdo entre criangas e
responsaveis, no qual o responsavel configura seis opgoes de atividades rotineiras que a crianca com
deficiéncia intelectual tem dificuldade de realizar por conta prépria e ndo consegue se expressar
claramente. Para objetividade, a aplicagdo conta com uma tela direcionada a criangca, compostas
com icones que representam as atividades que o responsavel disponibilizou, para que nao haja
duvidas na compreensdo. Entendido o papel fundamental da tecnologia na vida do ser humano em
qualidade de vida e a necessidade de adaptacdo e inclusdo social de portadores de deficiéncia
intelectual, percebesse a necessidade do acesso a tecnologia para todos. As aplicacbes
desenvolvidas neste trabalho, propde as pessoas com deficiéncia intelectual, ferramentas de auxilio
no ambiente escolar para facilitar o aprendizado e a comunicagdo. As criangas com atraso cognitivo
podem precisar de mais tempo para aprender a falar, a caminhar e a aprender as competéncias
necessarias para cuidar de si, tal como vestir-se ou comer com autonomia. A aplicagdo mével
oferece a opgdo para estas criangas comunicarem sobre as dificuldades nas atividades cotidianas
através de figuras iconograficas. Assim, facilitando a comunicagdo com algum tutor.

Palavras-chave: deficiéncia intelectual; tecnologia assistiva; aplicagdes moveis.
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Esta pesquisa amplia a discussdo da gestdo por processos no setor de manutencao por estudo de
caso em um Shopping Center no Municipio de Uberaba. Como a manutencdo estd focada na
preservacdo e na valorizacdo das estruturas e equipamentos diversos, o seu gerenciamento € um
dos requisitos estratégicos mais importantes e portanto, o gerenciamento da manutencdo é o
caminho certo a minimizacdo da dos desvios de execucdo de tarefas e para o bom funcionamento
dos equipamentos. Assim, a proposta de pesquisa de iniciacdo cientifica a graduagao tem por
objetivo estudar e conhecer as melhores praticas de criagdo, planejamento e acompanhamento da
Gestao da Manutencgao pelas praticas do Business Process Management (BPM) e do Business Process
Management System (BPMS). Para a consolidacdo da pesquisa, uma revisdo de literatura sera
aplicada para o entendimento das melhores praticas de manutengao, seguida da estratificacdo dos
processos em BPM e BPMS e apresentacao de um modelo conceitual de treinamento para as equipes
que trabalham em Shopping Centers, empresa associada ao projeto. Apds a revisdo e consolidacdo
do modelo conceitual, o modelo serda enviado para gestores de Shopping Centers na regidao de
Uberaba para validagdo e critica, com o objetivo de avaliar a viabilidade do modelo as rotinas das
organizacdes. Esta ultima acdo tem como principio o direcionamento do modelo conceitual a
realidade das organizacdes. A partir da coleta de informagdes e modelagens criadas baseadas em
estudos ja realizados, as analises iniciais demonstram a necessidade de se utilizar de praticas
operacionais padrdoes para a validacdo das boas rotinas de manutencdo, porém, a anadlise ainda
carece de um aprofundamento da equipe que compde a gestdao organizacional da instituicao
parceira, uma vez que consideradas muitas varidveis que precisam ser adequadas ao dia a dia da
organizagao. Como as analises estdo em andamento, nutre-se a expectativa de que, ao final dessa
pesquisa, seja possivel propor e sugerir modelos de procedimentos internos da organizagao, tendo
em vista que os aspectos de desempenho, como reducdo de perdas, tempo e custo sdao considerados
conceitos de competitividade e podem conduzir a organizacdo a uma maior eficiéncia em suas
operagoes.

Palavras-chave: gestdo por processos; gerenciamento da manutencao; BPMN.
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O Hematoma Subdural Crénico (HSDC) é o acumulo de sangue entre o cérebro e o 0sso do cranio. A
Realidade Virtual (RV) na Medicina é uma area com possibilidades fascinantes. Ela ndo apenas moveu a
imaginacdo dos fas de ficcdo cientifica, mas também pesquisadores clinicos e profissionais da vida real.
Embora o campo seja novo, ja existem excelentes exemplos de Realidade Virtual que tém um efeito
positivo na vida dos pacientes e dos profissionais da salde. O objetivo deste projeto é desenvolver um
Simulador de Neurocirurgias para Hematoma Subdural Crénico utilizando Realidade Virtual e Aumentada
(RVA) para auxilio em cirurgias neuroldgicas utilizando éculos de realidade misturada (RVA), de forma
que seja possivel através da mesma ferramenta: A simulacdo completa do procedimento cirlrgico a ser
feito em determinado paciente, reconhecendo ferramentas cirdrgicas a ser utilizadas e o cranio do
paciente; Acompanhamento via 6culos de Realidade Virtual e Aumentada (6culos de Realidade Misturada)
durante todo o procedimento cirdrgico em tempo e espaco real, projetando locais de risco, pontos a
serem trabalhados e reconhecimento total do cranio do paciente a ser submetido a tal procedimento. Na
etapa de analise foi feita uma pesquisa para saber quais ferramentas melhor atenderiam a aplicagdo.
Durante o desenvolvimento foi realizada uma visita em uma clinica particular para especificagdao dos
requisitos do sistema é adquirir conhecimento dos processos e do ambiente que envolve uma cirurgia.
Sobre os aspectos metodoldgicos e tecnoldgicos foram utilizadas as ferramentas de modelagem e
animacao Unity 3D, Blender e 3D Max. Além disso, foi utilizado um ambiente de Realidade Virtual em um
celular com sistema operacional Android, tendo uma imersdo proporcionado por o6culos de RVA com
capacidade para acoplar o dispositivo movel. Inicialmente, foram realizados pesquisas e estudos sobre
procedimentos mais comuns de serem feitas na area de cirurgia neuroldgica e seus impactos sobre o
paciente. Foi escolhido o Hematoma Subdural Crénico como procedimento a ser utilizado na simulagéo.
Foram realizados pesquisas e estudo sobre tecnologias de Realidade Virtual e Aumentada, bem como a
ferramenta 3D Max. Posteriormente, foram realizadas manipulacdao e modelagem de objetos com o 3D
Max para simular um modelo real da cabeca, crénio e cérebro. Além disso, foi possivel assistir uma
cirurgia real para poder realizar a simulagdo em ambiente virtual. Finalmente, foi realizada a modelagem
computacional do ambiente e equipamentos cirdrgicos para o simulador de Neurocirurgia. Neste contexto,
foi desenvolvido um serious game para treinamento de Neurocirurgia utilizando Realidade Virtual e
Aumentada. Neste projeto foi comprovada a eficiéncia da simulagdo de um serious game para
treinamento de cirurgia utilizando Realidade Virtual e Aumentada com a participacdo de dois médicos
especialistas em Neurologia e Neurocirurgia. Em virtude do que foi mencionado, observa-se que a
evolugdo constante da tecnologia estd impulsionando a educagdo para novos rumos, enfatizando a
utilizacdo de novas ferramentas e propiciando melhorias eficazes no processo de ensino/aprendizagem
devido ao maior interesse e a motivacao dos alunos com necessidades especiais.

Palavras-chave: hematoma subdural crénico; realidade virtual e aumentada; neurocirurgia.
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Atualmente, a utilizacdo de programas de computador em projetos de estruturas de concreto
armado tem se tornado cada vez mais uma pratica comum em empresas e escritérios de projeto no
pais, assim como no ensino dos cursos de Engenharia Civil. Este trabalho tem como proposta o
desenvolvimento de um programa computacional direcionado ao dimensionamento de vigas de
concreto armado. O programa objetiva a automatizacdo dos calculos imprescindiveis para o
dimensionamento desses elementos, de forma acessivel e segura. O método utilizado para
dimensionamento de vigas de concreto armado a flexdao simples é recomendado pela ABNT NBR
6118:2014, e consiste no equilibrio das forgas resultantes na secdo transversal da viga, podendo ser
adotadas armaduras simples ou dupla. Consideram-se vigas com secao retangular e quadrada, e
barras de ago padrao CA-50. Com relagdo a criagdo do modulo de calculo, a ferramenta utilizada é
o ambiente de desenvolvimento integrado (IDE) Microsoft Visual Studio 2019 e a linguagem C#. Os
dados de entrada sdo sugestivos as propriedades fisicas relacionadas aos materiais, as propriedades
geométricas relacionadas as dimensbes do elemento, e esforco solicitante de momento fletor. Por
sua vez, os dados de saida sdo referentes ao momento de calculo majorado, profundidade de linha
neutra, dominio especifico, area de aco e, apds a entrada do didmetro desejado a se trabalhar na
peca, o programa fornece a saida da quantidade de barras necessarias para combater o esforco
solicitante.Com o intuito de validar o programa computacional, os resultados obtidos a partir da
aplicacdo de sua utilizacgdo foram comparados com exemplos disponiveis na literatura, sendo
verificada precisdao nos valores determinados. Conclui-se que o programa concebido tem uma
interface grafica simples e de facil emprego, tanto na entrada quanto na saida de dados. Além da
capacidade de dimensionar vigas de concreto armado, o programa pode ser utilizado como
ferramenta auxiliar de ensino nas instituicdbes de ensino superior, podendo contribuir para a
aprendizagem de estudantes em disciplinas de estruturas de concreto armado, tendo em vista a
automatizacgdo dos calculos e recursos disponiveis em sua interface grafica.

Palavras-chave: estruturas de concreto armado; vigas de concreto armado; desenvolvimento
computacional.
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A importdncia do estudo de experimentos com transformadores centra-se, principalmente, na
aquisicdo de conhecimento pratico a respeito desses importantes equipamentos dos sistemas
elétricos. Sua teoria basica abarca os conceitos Uteis a compreensdao de seus funcionamentos do
ponto de vista tedrico e pratico. E nos da subsidios para analisar os roteiros de praticas e modifica-
los, aperfeicoando-o0s. Algo muito solicitado na area. Dentro desse contexto, o objetivo do trabalho
foi analisar roteiros disponiveis na literatura, selecionando-os para testes em laboratério, visando a
realizacdo de ensaios para obter melhorias. O trabalho inicia-se com a busca de artigos envolvendo
conteldo pratico. Seguindo-se com a analise, selecdo e ajustes de roteiros de praticas.
Experimentos sdo realizados em laboratério, utilizando os equipamentos da Universidade de
Uberaba. Na sequéncia continuamos com a reflexdo sobre os resultados obtidos visando que esses
roteiros possam guiar praticas com transformadores de forma técnica e didatica. Os roteiros de
praticas ajustados foram: indutancia de um dispositivo armazenador de energia, permeabilidade
relativa de um material ferromagnético, nldcleo magnético de trés pernas, relagdes de tensdo e
corrente entre primario e secundario em transformador, funcionamento de um transformador
monofdsico com carga em sem carga, ensaio a vazio e de curto-circuito de um transformador
monofasico e de um transformador trifasico. Os roteiros contém os seguintes itens. (1) O cabecalho,
gue contém a denominagao de aula pratica, os dados do curso, da disciplina e sua carga horaria, o
nome do professor, o nimero e o nome da pratica. (2) Os objetivos, identificando o que se deseja
obter com a realizagdo do experimento. (3) A conceituagdo tedrica e metodologia, parte em qual sdo
descritos os fundamentos tedricos, formularios e procedimentos para realizagdo do experimento,
coleta dos dados e diretrizes para elaboracdo do relatério. (4) Os equipamentos e instrumentos,
secdo dedicada elencar os equipamentos/instrumentos necessarios. (5) Procedimento experimental,
secao em qual, é descrita o procedimento para a montagem pratica. (6) Anadlise e discussdo dos
resultados, item no qual, os dados sao relatados para formarem uma base de discussao dos
resultados. Essa segdo contém os dados numeéricos, organizados numa tabela ou em forma grafica,
além de esbocos e esquemas, entre outros recursos apropriados a expor os resultados. (7)
Conclusdo, na qual, o experimento é apresentado. (8) Bibliografia, que sdo as referéncias utilizadas.
Foram selecionados sete experimentos. Ao testa-los verificamos que sua estrutura foi melhorada ao
apresentar os itens: cabecalho, objetivos, conceituacdo tedrica e metodologia, equipamentos e
instrumentos necessarios, procedimento experimental, analise e discussdo dos resultados, conclusdo
e referéncias. Estes roteiros ajustados possibilitam a conducgdo de experimentos em laboratério de
forma didatica e técnica.

Palavras-chave: testes.; ensaios.; trafos.
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O estudo sobre os algoritmos genéticos aborda desde a biologia com o melhoramento genético e
sobrevivéncia das espécies, até a selecdo de materiais e dimensGes para equipamentos e pegas, no
qual, sdo empregados varios parametros, a fim de obter uma solugdo o6tima de desempenho,
tornando-os mais viaveis e vantajosos em relacdo aos concorrentes empregados no mercado. Na
engenharia civil, os métodos empregados para o dimensionamento estrutural das edificagdes se
dividem, basicamente, em dois segmentos: os matematicos, em que sao utilizadas formulagdes por
derivacOes e analises matriciais e os métodos probabilisticos, proposta de estudo deste trabalho, no
qual busca-se, através dos algoritmos genéticos, as varidveis mais aptas para o dimensionamento
das secgOes transversais do pértico de concreto pré-moldado proposto, obtendo uma peca mais
esbelta, com uma melhor resisténcia e que atenda as restricdes impostas pela ABNT NBR
6118:2014. Com o auxilio do programa Excel, foram criados alguns algoritmos no ambiente Visual
Basic. O primeiro e o segundo cddigo fornecem as segoes transversais da viga e pilares. O terceiro
programa calcula o deslocamento lateral no topo do pértico. J& o quarto algoritmo compara o
deslocamento limite imposto pela horma brasileira com o deslocamento obtido. Caso o deslocamento
lateral fiqgue acima do maximo permitido, criou-se um quinto algoritmo contendo uma estrutura de
repeticdo para corrigir o problema. Em suma, a solugdo adotada foi o enrijecimento da estrutura dos
pilares. Em seguida, o cédigo faz uma nova verificacdo referente ao deslocamento lateral. Por fim, o
nono algoritmo calcula a quantidade de barras de aco, volume de concreto, bem como o custo para
a confeccdo de uma viga e o custo total de concreto do pédrtico em questdo, levando em
consideracao apenas os materiais empregados em sua constituicdo. Com o auxilio dos programas
criados, determinou-se as secdes 6timas para os pilares (20 cm x 26 cm) e viga (12 cm x 40 cm),
deslocamento lateral de 0.1163 cm, parametro de instabilidade da estrutura igual a 0.296, custo
total para confecgdo da viga de R$462,48 e valor total de concreto a ser gasto, desconsiderando o
gasto com formas e trabalhadores igual a R$119,016. Ja 0 aco necessario para a confeccdo da viga
é de 6 barras de 16 mm de diametro, do tipo CA-50. O pardmetro de deslocamento ficou dentro do
limite maximo estabelecido pela ABNT NBR 6118:2014. O tempo de processamento e convergéncia
do algoritmo foi de 17 segundos, garantindo rapidez e praticidade ao desenvolvimento do projeto
por fabricas do setor. O problema da convergéncia prematura foi evitado utilizando-se uma taxa de
mutacdo de 50%, acima da recomendacao literaria que propde um intervalo de 0,1% a 5%. Mas,
devido ao programa considerar apenas 40 geragdes de individuos, houve um equilibrio entre esses
parametros.

Palavras-chave: algoritmo genético; otimizagdo; concreto armado.

Area de conhecimento: Engenharias.
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Diversos recursos computacionais tém sido amplamente empregados em varios ramos da
engenharia nas Ultimas décadas, possibilitando obtengdo, processamento e monitoramento de
dados. Programas computacionais podem ser utilizados no desenvolvimento de projetos de
engenharia, em etapas de calculo, desenho e detalhamento, e também no contexto de orgamento,
controle e gerenciamento de recursos. Apesar da crescente utilizacdo de programas computacionais
na engenharia, atualmente existem poucos programas dedicados ao dimensionamento de estruturas
de aco compativeis com os requisitos técnicos de normas brasileiras. Dessa forma, nesse trabalho
propoe-se o desenvolvimento de um programa computacional voltado ao dimensionamento de vigas
de aco em condigdes normais de utilizacdo, segundo a norma brasileira ABNT NBR 8800:2008. O
programa tem como principal objetivo a automatizacdo dos calculos necessarios para o
dimensionamento desses elementos, de maneira segura, confidvel e em concordancia com as
recomendacgbes técnicas nacionais. Quanto a implementagdo do programa computacional, para a
organizacdo e roteirizacdo das etapas de calculo indispensaveis para o dimensionamento de vigas de
aco, foi considerada a metodologia de dimensionamento indicada pela norma brasileira, sendo
previstos os estados-limites Ultimos de flambagem local dos componentes da secdo, flambagem
lateral com torcdo e flambagem por cisalhamento. S3o considerados perfis do tipo I laminados e
soldados. Para programacao, foi utilizado o ambiente de desenvolvimento integrado (IDE) Microsoft
Visual Studio 2019 e a linguagem C#. No programa desenvolvido, os dados de entrada sdo
relacionados as propriedades fisicas e geométricas da viga de aco, comprimento dos elementos,
dimensdes dos componentes da segao transversal e outros. O usuario pode entrar com valores nos
formularios disponiveis, ou selecionar propriedades padronizadas, disponiveis na prdpria biblioteca
do programa. Os resultados (dados de saida) alcangados pela aplicacdo do programa sdo esforgos
resistentes, parametros de esbeltez, peso proprio e outros. Com a finalizacdo do desenvolvimento
do programa, e apos a realizacdo de testes comparativos com referéncias no contexto de vigas de
aco, foi constatado que o programa possibilita calculos precisos. Sua interface grafica pode ser
considerada simples e objetiva, tanto na entrada quanto na saida de dados, o que contribui
didaticamente e incentiva sua utilizagdo no ensino de disciplinas de estruturas de ago.
Adicionalmente, observa-se a possibilidade de determinar a capacidade resistente de vigas de acgo
em poucos segundos, devido a agilidade em seu processamento. Portanto, é possivel concluir que o
programa computacional permite dimensionar vigas de ago em condigdes normais de utilizagdo
segundo as prescricdes normativas nacionais, quanto aos estados limites previstos em sua
concepgao.

Palavras-chave: estruturas de aco; vigas de aco; desenvolvimento computacional.
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O processo de urbanizagdo sem planejamento de uma cidade, causa desequilibrio ambiental. Tanto
no meio bidtico como abidtico, ocasionando sérios transtornos a populacdo e a sua qualidade de
vida. Sendo mais especifico o processo de urbanizacdo surge inumeros “problemas” de ordem
ambiental, econdmica e social. A cobertura vegetal arbdrea, por meio de suas fungbes ecoldgicas,
econOmicas, estéticas e recreativas assume lugar de destague e podem desempenhar importante
papel na melhoria da qualidade ambiental e devida das populagdes urbanas, como: conforto
térmico; equilibrio do ciclo hidrolégico; amenizagdo da poluicdo sonora, visual e do ar; quebra da
artificialidade do meio urbano; entre outras. Nesse contexto, o sensoriamento remoto oferece
diversas vantagens na gestdo ambiental e territorial, pois as imagens de satélite permitem o
acompanhamento rapido das mudancas geograficas bem como o monitoramento de uma regido a
baixo custo. Diante do exposto, este trabalho tem como objetivo identificar e quantificar o total de
areas verdes na cidade de Uberlandia - MG. A area de estudo foi a cidade de Uberlandia situada
entre as coordenadas geograficas 18° 36’ a 192 21" S e 47° 51" a 48% 33 "W abrangendo uma area
total de 256,1143 Km2. Neste trabalho, para a delimitacdo vetorial do limite da cidade de
Uberlandia, foi utilizado o arquivo disponibilizado pela Prefeitura Municipal de Uberlandia com a sua
divisdo dos bairros. Foram utilizadas para estudo da area e elaboracdo dos mapas tematicos a carta
topografica Uberlandia - Folha SE-22-Z-B-VI elaborada pelo Instituto Brasileiro de Geografia e
Estatistica. Foi utilizada a imagem obtidas satélite Sentinel 2-A, com resolugdo espacial de 10 m,
com Orbita ponto 22KGE, banda multiespectral do ano de 2020, disponibilizadas gratuitamente no
site do projeto Coppernicus promovido pela Unido Europeia, cuja operacdo é gerida pela Agéncia
Espacial Europeia. A composigao das imagens foi realizada no software Quantum GIS 3.6, utilizando-
se as bandas 5, 4 e 3 na composicao RGB. O georreferenciamento da imagem foi feito no software
Quantum GIS 3.6, por meio dos pontos de controle coletados em campo, via Sistema de
Posicionamento Global (GPS). Foi realizada na imagem de 2020 a classificacdo por meio da
interpretagcdo manual, para a identificacdo das areas verdes. Os resultados alcancados revelam que
a cidade possui 13,11% de cobertura vegetal, o que representa aproximadamente 33,59 km2 de
area verde. Com relagdo aos setores verificou-se que a regido norte possui 6,1180278 km?2, a regido
sul possui 11,10776107 km?2, a regiao leste possui 5,4586593 km2, a regido oeste 10,485221 km2 e
a regido central possui 0,4272445 km2.Conclui-se que o uso do geoprocessamento é uma
ferramenta eficaz e de baixo custo para a identificagdo e quantificacdo de areas verdes na cidade de
Uberlandia.

Palavras-chave: geotecnologias; uso do solo; area urbana.
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Recentemente, observa-se que o desenvolvimento da tecnologia da informagdo vem auxiliando
inUmeras praticas na area da saude, em atividades como diagnostico, terapia, gerenciamento e
educacdo, o que exige a necessidade de mudangas e desenvolvimento de novas habilidades pelos
profissionais das areas envolvidas. O objetivo do projeto de Iniciacdo Cientifica é desenvolver
através do uso de Realidade Virtual, uma aplicagcdo para treinamento de diagndsticos e exames
referentes ao Cateterismo Cardiaco e Angioplastia, através da aplicacdo o usudrio podera ficar
imerso em uma simulagdo em que devera realizar todo o procedimento necessario para o exame de
cateterismo, o usudrio ainda acompanhard e controlard o cateter em todo o percurso dentro da
artéria até o coracgdo, verificando possiveis danos internos e anormalidades, com isso o usuario tera
uma certa vivéncia e ganhara experiéncia antes de realizar o procedimento real. Além disso, este
sistema motiva o aprendizado dos alunos de maneira interativa e ludica, tornando o ensino mais
atrativo, dindmico, facil, rapido e eficaz. Neste trabalho foram utilizadas as seguintes tecnologias:
ferramenta de modelagem 3D Max, ferramenta de animagdao Unity 3D e a linguagem de
programacdo C#. Primeiramente, foi realizada uma pesquisa bibliografica sobre a tecnologia de
Realidade Virtual e Aumentada, e sobre as tecnologias e ferramentas a serem utilizadas no projeto.
Além disso, foi realizado uma visita técnica no Hospital de Clinicas de Uberlandia para conhecer as
salas de cirurgias do setor de Hemodinamica onde realizam os exames de Cateterismo Cardiaco e
Angioplastia, bem como os equipamentos utilizados para realizar estes procedimentos cirurgicos.
Finalmente, neste projeto foi realizada a modelagem 3D de uma artéria e realizado uma animagao
contendo um baldo e um stent para representar o procedimento de angioplastia, a modelagem 3D
de uma sala de cirurgia, e desenvolvido uma aplicagdao da Realidade Virtual e Aumentada para
simulagdo de um Cateterismo Cardiaco e Angioplastia Coronariana. A medicina é uma das areas de
grande demanda ao uso de RV em educagdo, considerando treinamento, diagnostico, tratamento e
simulacdo de cirurgias. Pelas suas caracteristicas de visualizacdao 3D e de interagdo em tempo real,
permite a realizagao de aplicagdes médicas inovadoras, que antes nao podiam ser realizadas.

Palavras-chave: angioplastia; realidade virtual e aumentada; serious game.

Area de conhecimento: Engenharias.

155



